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При изучении транспортных потоков в рамках макроскопического подхода [1] 

обычно рассматривают квазилинейное дифференциальное уравнение 
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для неизвестной функции плотности потока  tx,  . При этом фундаментальную 

диаграмму  Q  считают непрерывной и выпуклой вверх на отрезке  max,0  , 

предполагая также, что     00 max  QQ . Важный подкласс составляют кусочно 

линейные диаграммы вида 

   ,,,1,, 1 njbkQ jjjj      

с границами max100   n . Зафиксировав подобную фундаментальную 

диаграмму, рассматриваем задачу Коши с L -периодическим, кусочно непрерывным 

начальным условием 
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и интегралом 
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Тогда существует момент времени 00 t , зависящий лишь от величины 0L  и 

параметров диаграммы  Q , начиная с которого решение поставленной задачи Коши 

принимает вид бегущей волны 

     ,,,, 0ttxtkxftx j  R   

где значение j  выбирается из условия LML jj  1 . 

В докладе подробно обсуждается указанный принцип стабилизации решений и его 

различные проявления при компьютерном моделировании процессов дорожного 

движения. Один частный случай подобных эффектов для двухфазной диаграммы 

Нагеля-Шрекенберга отмечался в [2]. 
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